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[Teemade sisukord ]

= Robootika

= Robot, naited

= Roboti ehitamise etapid
= Roboti pohikomponendid
= Kodulabor
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[Robootika ]

= Robootika on ala, mis uhendab endas teadmisi
ja tehnoloogiat, mis voimaldavad ehitada
roboteid.

= Roboteid luuakse, et asendada inimesi teatud
ulesannete taitmisel.
= PoOhjused
o Liiga ohtlik
Liiga kallis

O

o Liiga aeglane/nuri
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[Robootika sisaldab ]

= Mehaanika

;; _"E

* »a
TTU Robotiklubi




Robootika sisaldab

= Elektroonika
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Robootika sisaldab

= Programm/programmeerimine
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Robootika sisaldab

= Juhtimisteooria

d*y(t dv(t
Sensor Sensor |« M "12()+B v( )+Ky(r)=f(r)
dt dt
|J Juhtplokk |
Sisend Valjund
‘ —» Siisteem —»
| > (protsess)
I Taitur
1 Juhttoime Informatsioon
Protsess Juhtseade—
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[Robootika sisaldab ]

= Disain
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= Robot on susteem vOi seade, mis
teostab iseseisvalt etteantud
ulesannet.

= Mbdiste — Karel Capeki ndidend “R.U.R’

— tehisinimene (1920)
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[Néited robotitest ]

» Humanoidid
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[Néited robotitest ]

= [oostusrobotid
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Naited robotitest

= UGV - UAV - USV
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[Néited robotitest ]

x “Kit-robot”
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[Néited robotitest

= Kas see on robot?
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[Roboti ehitamise etapid ]

= Motivatsioon

= Hinnang ulesandele

= Raha

= Disain/arvutused/uldjooned
= Komponentide valik

= Ehitamine
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[Roboti ehitamise etapid ]

= Motivatsioon

= Hinnang

= Raha
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Roboti ehitamise etapid

= Disain
= Hoia asjad lintsana — nii kaua kui voéimalik
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[Roboti ehitamise etapid ]

= Disain/arvutused/uldjooned
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[Robotite ehitamise etapid ]

= Komponentide valik
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[Roboti ehitamise etapid ]
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[Roboti pohikomponendid .

= Roboti aju — arvutusseade
o PC/ miniPC

o Mikrokontroller
o Loogikablokid — PLC

= Mis on vahet:
o PC vs mikrokontroller? FARIEIE

o PLC vs mikrokontroller? "’%j@_ E

TTU Robotiklubi




[Roboti pohikomponendid ]

m Elektroonika

o Takistid, kondensaatorid, dioodid,
transistorid, regulaatorid,...

o Trukk- vOi makettplaat
o Juhtmed, pistikud, pesad
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[Roboti pohikomponendid ]

= Sensorid — silmad/kdérvad/ninad

o Fotodioodid, -transistorid
Infrapunaandur
Ultraheliandur
Fotoelement
Temperatuuri andur
Gaasi andur
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[Roboti pohikomponendid ]

= Taiturseadmed
o Mootor
Haarats
Kuttekeha
Klapp
Ventill
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[Roboti pohikomponendid ]

= Mehaanilised osad
o Rattad/lint
Ulekanded
Kere

O
O
o Massielemendid
o Voallid
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[Roboti pohikomponendid ]

= T[oiteallikad
o Patarel
o Aku
o Paikesepaneel
o Mehaanilised energiasalvestid
o Vorgutoide
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Roboti pohikomponendid

= Programm

Ninclude <avzfinterrupt k-

S Suvaeline kEetkestus mis muudeb siimi O kSik viigud mulliks
ISR _wect)
H

PORTC = 0Ox00;

int maing)d

i

int a, b;

4 Globaalne katkestuste keslamine - virdub SREG regisiris I biti mullimisega
clidy;

S Fiimi B oja O viikude itheks mdrkimine
FPORTE = OxFF;
PORTC = OxFF;

S Fiimi B esimesse wiiguw vaEdriuse lugenina
4 Siipkobal vwiib kindel olla, ef a vidrtuseks tulsb 1
a = PINE & Ox0l;

Fé Globaalne katkestuste lubamine - vordwb SREZ regisiris I biti mdrkimiseca
sei);

S Riimpkelal pole epam Kindel, =k b widrtuseks tulaebk 1
b = PINC & 0Ox0l;
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[Kodulabor ]

= Jootekolb, jootetarvikud, luup
= Tooriistakomplekt

= Reguleeritav toiteplokk

= Vabalt valitud programmaator
= Arvuti koos vastava tarkvaraga
= Multimeeter

= Makettplaat

= Koige tahtsam — huvi! ﬁ E
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FINISH
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