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Sisukord

� Mida hõlmab endas robootika?

� Robot?

� Roboti ehitamise etapid

� Roboti põhikomponendid

� Prototüübi lahkamine



Robootika

� Tehnoloogia, mis hõlmab endas 
robotite disaini, ehitust ning nende 
kasutamist



Robootika sisaldab

� Mehhaanika



Robootika sisaldab

� Elektroonika



Robootika sisaldab

� Programmeerimine



Robootika sisaldab

� Juhtimisteooria

Sensor

Juhtplokk

Täitur

Protsess

Sensor



Juhtimisteooria (jätk)

Algus

Vasak lüliti ?

Parem lüliti ?

0 1

0 1

Edasi Vasak TagasiParem

Parem lüliti ?

0 1

0 - väljas

1 - sees



Mis on robot?

� Süsteem või seade, mis teostab 
iseseisvalt etteantud ülesannet.



Robotid



Robotid



Robotid



Robotid



Robotid



Robotid



Roboti ehitamise etapid

� Motivatsioon

� Raha

� Disain 

� Komponentide valik ja arvutused

� Ehitamine

� Testimine



Roboti ehitamise etapid

� Disain

� Hoia asjad lihtsana!



Roboti ehitamise etapid

� Disain (tuletõrje robot)



Roboti ehitamise etapid

� Disain (näide)

Rataste paigutus

Vedav ratas Tugiratas



Roboti ehitamise etapid

� Komponentide valik ja arvutused

N = U * I

Mootor:  sisendpinge 6 V 

14 W ?

Aku:     2000 mAh

1,2 V



Roboti ehitamise etapid

� Ehitamine

� Testimine



Roboti põhikomponendid

� Roboti aju – arvutusseade

� PC

� Mikrokontroller

� Loogikablokk



Roboti põhikomponendid

� Elektroonikakomponendid

� Takistid, kondensaatorid, dioodid, 

transistorid …

� Trükkplaat/ makettplaat

� Juhtmed, pistikud



Roboti põhikomponendid



Roboti põhikomponendid

� Sensorid

� Fotosensorid

� Infrapuna andurid

� Ultraheli andurid

� Kaamerad

� Termomeetrid

� .... 



Roboti põhikomponendid

� Täiturseamed

� Mootorid

� Küttekehad

� Klapid

� Ventiilid



Roboti põhikomponendid

� Mehaanika osad

� Rattad

� Kerekonstruktsioon

� Lindid



Roboti põhikomponendid

� Energiallikad

� Patareid

� Akud

� Päikesepaneelid



Roboti põhikomponendid

� Programmi kood



Prototüübi lahkamine

� Atmega8 mikrokontoller



Prototüübi lahkamine

� 2 fototransistori



Prototüübi lahkamine

� 2 mikrolülitit



Prototüübi lahkamine

� Elektroonika



Mootorid

� 2 servo mootorit



Prototüübi lahkamine

� 2 ratast

� 1 tugikuul



Prototüübi lahkamine

� Toiteallikas 6V  1,3 Ah 



Prototüübi lahkamine

� Programmi kood  - C/C++



Kokkuvõte


