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Erki Leitaru
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Valgus — footonite energia

O
—__ Fototakisti — valgus muudab takistust
o =14 «- aFotodiood — valgus tekitab pinge

Fototransistor — vOimendusega fotodiood
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]& Tundlikud teatud lainepikkustele
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Infrapuna - kaugus

S

mIntensiivsus — sOltub varvusest ja materjalist
= Triangulatsioon
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Sharpi sensorid

Toopiirkond 4 — 150cm

Kiire hajuvus u 3°
Vajab stabiilset 5V toitepinget
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Pinge

Kaugus, cm

Keskmine

kaugus cm
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Ultraheli - kaugus
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m TOOpiirkond 3cm — 6m
mHajuvus u 60°
mMoodab kaja hilistust
mKaugus s = 330*t/2
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Laser - kaugus

= Triangulatsioon
uPeegeldusaja mootmine
u TOOpiirkond 20mm - 4m
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Temperatuur

= Termotakisti — takistus muutub
= Termopaar — temperatuuri erinevus elektrijuhis

tekitab pinge
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Juht B
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Juht A
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Niiskus
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mMahtuvuse muutus — ohu dielektriline labitavus
sOltub niiskusest

= Takistuse muutus — teatud ainete (nt sool)
takistus soOltub niiskusest

mKuiva ja niiske 0hu soojusjuhtivus on erinevad
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